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Intelligente Systeme
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Messung Ausgabe

In der Simulation gelernte
reaktive Fahigkeiten

fur kompetentes Roboterverhalten
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* Automatische Adaption von Steuerparametern
und Modellen in der Bildanalyse

* Algorithmisches Lernen von Funktionen zur
visuellen Objekt- oder Situationserkennung

* Erkennung sowie Vermessung von Knochen und
Weichteile, Perfusionsmessung in Blutgefalden,
Reinheitsprufung von Stahl

* Selbstandiges Lernen von Strategien der
Hindernis vermeidenden Roboternavigation

Anwendungen

 Sehende und lernende Hardware-/Software-
Komponenten fur flexible, technische Systeme

* Bildverarbeitungskomponenten fur medizin-
technische Gerate sowie zur Qualitatskontrolle von
industriellen Produkten oder Produktionsprozessen

* Roboter-basierte Assistenzsysteme im privaten,
offentlichen oder industriellen Umfeld
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